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DETECTOR DE MOVIMIENTO
INSTRUCCIONES DE EMPLEO
FIG.1
1 - Tapa de proteccion 3 - Selectores de ajuste
2 - Tapa de conexiones 4 - Lente
DESCRIPCION

El detector de movimiento NEOMAT capta las emisiones invisibles infrarrojas
procedentes de personas y otras fuentes de calor sin emitir ningln tipo de radiacion.
Cuando una fuente de calor se mueve delante del NEOMAT su circuito de salida se
activa; una vez que deja de captar el movimiento se desactiva tras un tiempo de retardo
regulable.

EI NEOMAT reacciona Unicamente cuando las condiciones de luz estan por debajo del
nivel seleccionado.

INSTALACION

ATENCION: La instalacion y el montaje de los aparatos eléctricos debe ser realizada por
un instalador autorizado. i i
ANTES DE PROCEDER A LA INSTALACION DESCONECTE LA ALIMENTACION.

El aparato esta internamente protegido contra las interferencias por un circuito de
seguridad. No obstante, algunos campos magnéticos especialmente fuertes pueden
llegar a alterar su funcionamiento, por tanto, no debe instalarse proximo a cargas
inductivas (motores, transformadores, antenas de telefonia, centros de transformacion,
maquinaria industrial, etc.).

MONTAJE

En pared evitando que en su area de detecciéon se encuentren superficies altamente
reflectantes (liquidos, marmol, etc.), elementos sujetos a cambios bruscos de
temperatura (calefaccién, aire acondicionado, posibles corrientes de aire) o fuentes
luminosas (FIG.2).

Incluye accesorio de fijacion en rincén y en esquina (FIG.3).

La altura ideal de montaje es entre 1,8 y 2,5 metros y la direccion del movimiento de la
fuente de calor se debe procurar que sea transversal a la lente del NEOMAT. En la
instalacién del NEOMAT se debe tener en cuenta que la deteccién se produce al cruzar
sus haces de deteccion, y por lo tanto si la fuente de calor a detectar va en paralelo a los
haces, la deteccion se produce a una menor distancia, ya que no atraviesa los haces,
hasta que llega muy cerca del aparato (FIG.4).

La temperatura ambiente del recinto donde se instala el NEOMAT influye bastante en la
sensibilidad de la deteccién y por tanto en la distancia de deteccién. A mayor
temperatura peor sensibilidad, ya que el aparato funciona por deteccién del movimiento
de una fuente de calor (en la mayor parte de los casos 36 °C temperatura del cuerpo
humano), cuando mas cercana a 36 °C sea la temperatura ambiente peor es la
deteccion.

CONEXION
Conectar de acuerdo al esquema de la FIG.5.

PUESTA EN SERVICIO. AJUSTES
En la parte frontal del NEOMAT se encuentran los selectores: “TIME” para la regulacion
del tiempo de retardo y “LUX” para regular la luminosidad (FIG.6).

AJUSTE DEL CAMPO DE DETECCION
Para ajustar el campo de deteccion seguir los siguientes pasos:

- Girar el selector “LUX” hasta la posicidn “Xt”.
- El selector “TIME” a la posicién minima (10s).
Comprobar la cobertura moviéndose en los limites del campo de deteccion.

AJUSTE DE LA LUMINOSIDAD

El NEOMAT puede ser graduado de tal manera que actie solamente cuando las
condiciones de luz estan por debajo del nivel seleccionado. Girando el selector “LUX”
hacia la posicion (%), reaccionara en cualquier condicion de luminosidad. Girando hacia
la posicion (3), solamente reaccionara en condiciones de muy baja luminosidad.

Cuando la luminosidad ambiental sea la deseada para el funcionamiento del detector,
girar el potenciémetro “LUX” hasta la posicién (3). A continuacion girar hacia la derecha
lentamente hasta que se encienda la iluminacion.

Para que los cambios realizados en los potenciometros de ajuste del equipo
tengan efecto, es necesario salir del drea de deteccién y esperar al apagado de la
instalacion.

AJUSTE DEL RETARDO DE DESCONEXION
Girando el selector “TIME” el retardo de desconexién sera en el tope izquierdo 10
segundos y en el tope derecho de 15 minutos aproximadamente.

La sensibilidad de captador puede verse reducida si la temperatura del objeto a
detectar estd proxima a la temperatura ambiente.

Una vez finalizada la temporizacién el NEOMAT tiene un periodo de inactividad de
3 segundos aproximadamente en los que no detecta.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Alimentacion 230 V~+10 % 50-60 Hz
Poder de Ruptura pu6A 230V~ cosg =1
Cargas maximas recomendadas FIG.5

Consumo Propio
Rango de luminosidad 3-2000 Lux.

Rango de temporizacion De 10 s a 15 min. aprox.
Angulo de deteccion 180°

Campo de deteccion 11 metros a <24 °C
Temperatura de funcionamiento -20°C a +40°C

Tipo de proteccién IP54

6 VA (0,7 W aprox.)
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MOTION DETECTOR DETECTEUR DE MOUVEMENT
USAGE INSTRUCTIONS INSTRUCTIONS D’EMPLOI
FIG.1 FIGA -
1 - Protective cover 3 - Adjustment selectors 1 - Cache de protection 3 - Boutons de réglage
2 - Connection cover 4-Lens 2 - Cache de connexions 4 - Lentille
DESCRIPTION DESCRIPTION

The NEOMAT motion detector captures invisible infrared light from people or other heat
sources, but without emitting any type of radiation.

When a heat source moves in front of a NEOMAT, its output circuit will be activated and
once it no longer captures this movement it will be deactivated after an adjustable time
delay.

The NEOMAT will only react in this way when the environmental light conditions are
below a pre-established level.

INSTALLATION

WARNING: The assembly and installation of the electrical equipment must only be
carried out by an authorised installer.

THE POWER SUPPLY MUST BE SWITCHED OFF BEFORE COMMENCING THE
INSTALLATION.

The unit is internally protected by a safety circuit against interference. However, very
strong magnetic fields can modify its operation. It should not, therefore, be installed close
to inductive loads, such as motors, transformers and telephony antennas etc.

MOUNTING

On a wall, taking care to avoid highly reflective surfaces, such as liquids and marble etc,
elements that are subject to sharp changes in temperature (heating, air conditioning or
any possible air currents) or light sources (FIG.2).

Fastening accessory for inner and outer corners included (FIG.3).

The ideal mounting height is between 1,8 and 2,5 metres and the heat source movement
should be transversal to the NEOMAT lens. The NEOMAT installation should take into
account that detection is produced by the crossing of the detection beams, and therefore,
if the heat source to be detected is parallel to be beams, the detection will be produced at
a closer distance because it can come much closer before being detected since it does
not cross the beams (FIG.4).

The ambient temperature where the NEOMAT is installed can significantly affect
detection sensitivity and hence, the detection distance. Higher temperatures means
reduced sensitivity because the apparatus operates by detecting the movement of a heat
source (in most cases, this temperature is 36 °C, that of the human body), the closer the
ambient temperature is to 36 °C, the poorer the detection.

CONNECTION
The unit should be connected as shown in FIG.5.

START UP. ADJUSTMENTS
The front of the NEOMAT contains the selectors: “TIME” for delay time adjustment and
“LUX” for luminosity adjustment (FIG.6).

ADJUSTING THE DETECTION FIELD
The following steps are required for detection field adjustment:

- Turn the selector “LUX” to the “¥X” position.
- Set selector “TIME” to minimum (10s).
Check coverage by moving within the detection field limits.

ADJUSTING LUMINOSITY

The NEOMAT can be graduated so that it only activates when the light conditions are
below an established level. Turning the selector “LUX” to the (3X) position, it will react in
any light conditions. By turning it to the (3) position, it will only react under conditions of
low luminosity.

When the environmental luminosity is correct for detector operation, rotate the “LUX”
potentiometer to the (3) position. Then turn it slowly to the right until the indicator lamp
lights up.

For the changes made to take effect in the potentiometers in the adjustment of the
equipment, it is necessary to get out from the detection area and wait for the
installation to be turned off.

ADJUSTING THE SWITCH-OFF DELAY
By turning the “TIME” control from fully counter clockwise to fully clockwise; the delay can
be varied between apNEOMATely ten seconds and fifteen minutes.

The capture sensitivity may be reduced if the object’s temperature is close to the
environmental temperature.

Once the NEOMAT timing has been completed, there is an apNEOMATe three-
second period of inactivity during which it cannot detect.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Power supply 230 V~ 50-60 Hz.
Breaking capacity U6 A 230V~ cos@ =1
Maximum recommended loads FIG.5

Own consumption 6 VA (0,7 W approx.)
Luminosity range 3-2000 Lux.

Timer range 10 seconds to 15 min. approx.
Detection angle 180°

Detection field 11 meters at <24 °C
Operating temperature range -20°C a +40°C

Protection type IP54

Le détecteur de mouvement NEOMAT capte les émissions infrarouges invisibles
provenant des personnes et d’autres sources de chaleur sans émettre aucun type de
radiation.

Lorsqu’une source de chaleur bouge devant le NEOMAT, son circuit de sortie s'active;
une fois qu'il cesse de capter le mouvement, il se désactive au bout d’'un délai réglable.
Le NEOMAT ne réagit que lorsque les conditions de lumiére sont en dessous du niveau
sélectionné.

INSTALLATION

ATTENTION : Tinstallation et le montage des appareils électriques doivent étre réalisés
par un installateur agréé. |

AVANT DE PROCEDER A L'INSTALLATION DECONNECTEZ L’ALIMENTATION.
L’appareil est internement protégé contre les interférences par un circuit de sécurité.
Toutefois, certains champs magnétiques particulierement forts peuvent arriver a altérer
son fonctionnement. Par conséquent, il ne doit pas étre installé a proximité de charges
inductives (moteurs, transformateurs, antennes de téléphonie, etc.).

MONTAGE

Mural, en évitant quil y ait dans sa zone de détection des surfaces hautement
réfléchissantes (liquides, marbre, etc.), des éléments sujets a de brusques changements
?e éerr;pe’rature (chauffage, air climatisé, courants d’air) ou des sources lumineuses
FIG.2).

Il inclut un accessoire de fixation pour les coins et les angles (FIG.3).

La hauteur idéale de montage est comprise entre 1,8 et 2,5 métres et la direction du
mouvement de la source de chaleur doit étre transversale par rapport a la lentille du
NEOMAT. Lors de linstallation du NEOMAT, il faut tenir compte du fait que la détection
se produit lorsque I'on croise ses faisceaux de détection. Par conséquent, si la source de
chaleur a détecter avance parallelement aux faisceaux, la détection se produit a une plus
faible distance, puisque qu’elle ne traverse les faisceaux que lorsqu’elle arrive trés pres
de I'appareil (FIG.4).

La température ambiante de I'enceinte ou est installé le NEOMAT a une influence
notable sur la sensibilité de la détection et, par conséquent, sur la distance de détection.
Plus la température est élevée, plus la sensibilité est faible, puisque I'appareil fonctionne
par détection du mouvement d’'une source de chaleur (dans la plupart des cas 36°C,
température du corps humain). Plus la température ambiante se rapproche de 36°C plus
la détection est faible.

CONNEXION
Connecter conformément au schéma de FIG.5.

MISE EN MARCHE. REGLAGES
Sur la partie frontale du NEOMAT se trouvent les sélecteurs : “TIME” pour la régulation
du délai de retard et “LUX” pour régler la luminosité (FIG.6).

REGLAGE DU CHAMP DE DETECTION
Pour régler le champ de détection, procédez comme suit :

- Tournez le sélecteur “LUX” jusqu’a la position “Xt”.
- Tournez le sélecteur “TIME” jusqu’a la position minimale (10s).
Vérifiez la couverture en vous déplagant dans les limites du champ de détection.

REGLAGE DE LA LUMINOSITE

Le détecteur de mouvement NEOMAT peut étre réglé de fagon a agir seulement lorsque
les conditions de lumiére sont en dessous du niveau sélectionné. En tournant le
sélecteur LUX” jusqu'a la position (X¥), il réagira dans nimporte quelle condition de
luminosité. En tournant jusqu’a la position (3), il ne réagira que dans des conditions de
luminosité trés faible.

Quand la luminosité ambiante est celle souhaitée pour le fonctionnement du détecteur,
tournez le potentiométre “LUX” jusqu'a la position (3). Ensuite, tournez vers la droite
jusqu’a ce que l'indicateur lumineux s’allume.

Pour les modifications apportées a I'équipe de soutiers pour prendre effet, vous
devez quitter la zone de détection et d'attendre I'arrét de l'installation.

REGLAGE DU DELAI DE DECONNEXION
En tournant le sélecteur "TIME", le délai de déconnexion sera : environ 10 secondes a la
butée gauche, et environ 15 minutes a la butée droite.

La sensibilité du capteur peut diminuer si la température de I'objet a détecter est
proche de la température ambiante.

Une fois la temporisation achevée, le NEOMAT a une période d’inactivité de 3
secondes environ pendant laquelle la détection est inactive.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Alimentation 230 V~ 50-60 Hz
Pouvoir de rupture pu6A 230V~ cosg =1
Charges maximales recommandées : FIG.5

Consommation propre 6 VA (environ 0,7 W)
Intervalle de luminosité 3-2000 Lux

Intervalle de temporisation De 10 s a 15 min. approx.
Angle de détection 180°

Champ de détection 11 métres a <24 °C
Température de fonctionnement -20°C a +40°C

Type de protection IP54
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ISTRUZIONI PER L'USO

FIG.1
1 - Copertura di protezione 3 - Selettori di regolazione
2 - Coperchio di connessione 4 - Lente

DESCRIZIONE

Il rivelatore di movimento NEOMAT intercetta le emissioni invisibili infrarosse provenienti
da persone e da altre fonti di calore senza emettere alcun tipo di radiazioni. Quando una
fonte di calore si muove all'interno del raggio d’azione del NEOMAT si chiude il circuito di
uscita e si apre quando cessa di intercettare un movimento, dopo un lasso di tempo
regolabile.

Il circuito del rivelatore di movimento reagisce soltanto quando le condizioni di luce sono
inferiori al livello selezionato.

INSTALLAZIONE

ATTENZIONE: L'installazione e il montaggio di questo dispositivo devono essere
eseguiti da un installatore qualificato.

PRIMA DI PROCEDERE CON LINSTALLAZIONE ASSICURARSI CHE | CAVI DA
COLLEGARE O GIA’ COLLEGATI NON SIANO IN TENSIONE.

Il dispositivo & protetto internamente dalle interferenze mediante un circuito di sicurezza.
Tuttavia, dato che alcuni campi elettromagnetici particolarmente forti potrebbero
disturbare il funzionamento del dispositivo, si raccomanda di non installarlo in prossimita
di carichi induttivi (motori, trasformatori, macchine utensili. ...).

MONTAGGIO

Sulla parete, evitando superfici altamente riflettenti (liquidi, marmi, ecc.), elementi
soggetti a sbalzi termici (riscaldamento, condizionamento, possibili correnti d'aria) o
sorgenti luminose (FIG.2) nella propria area di rilevamento.

Include I'accessorio per il fissaggio ad angolo e ad angolo (FIG.3).

L'altezza di montaggio ideale € compresa tra 1,8 e 2,5 metri e la direzione di movimento
della fonte di calore deve essere trasversale all'obiettivo NEOMAT. Quando si installa il
NEOMAT si deve tenere conto che il rilevamento avviene quando i suoi raggi di
rilevamento si incrociano, quindi se la fonte di calore da rilevare € parallela ai raggi, il
rilevamento avviene a una distanza piu breve, poiché non passa attraverso i raggi , fino
ad arrivare molto vicino al dispositivo (FIG.4).

La temperatura ambiente del locale in cui & installato il NEOMAT influenza notevolmente
la sensibilita di rilevamento e quindi la distanza di rilevamento. Maggiore & la
temperatura, peggiore € la sensibilita, poiché il dispositivo funziona rilevando il
movimento di una fonte di calore (nella maggior parte dei casi 36 °C, temperatura del
corpo umano), piu la temperatura ambiente & vicina a 36 °C, peggiore € il rilevamento.

COLLEGAMENTI
Collegare secondo lo schema della FIG.5

MESSA IN SERVIZIO. REGOLAZIONI
Sul frontale del NEOMAT sono presenti dei selettori: “TIME” per regolare il tempo di
ritardo e “LUX” per regolare la luminosita (FIG.6).

REGOLAZIONE DEL CAMPO DI RILEVAMENTO
Per regolare il campo di rilevamento, attenersi alla seguente procedura:

- Ruotare il selettore “LUX” sulla posizione “%t".
- Il selettore “TIME” sulla posizione minima (10s).
Verificare la copertura spostandosi sui limiti del campo di rilevamento.

REGOLAZIONE DELLA LUMINOSITA

I NEOMAT puo essere regolato in modo tale che agisca solo quando le condizioni di
luce sono al di sotto del livello selezionato. Ruotando il selettore “LUX” verso la posizione
(%), reagira in qualsiasi condizione di luce. Ruotando in posizione (3), reagira solo in
condizioni di scarsa illuminazione.

Quando la luce ambientale € quella desiderata per il funzionamento del rilevatore,
ruotare il potenziometro “LUX” in posizione (3). Quindi girare lentamente a destra finché
llluminazione non si accende.

Affinché le modifiche apportate ai potenziometri di regolazione
dell'apparecchiatura abbiano effetto, € necessario abbandonare I'area di
rilevamento e attendere lo spegnimento dell'impianto.

REGOLAZIONE DEL RITARDO DI DISATTIVAZIONE
Ruotando il selettore “TIME”, il ritardo di disconnessione sara di 10 secondi al limite
sinistro e di circa 15 minuti al limite destro.

La sensibilita del sensore puo essere ridotta se la temperatura dell'oggetto da
rilevare é vicina alla temperatura ambiente.

Una volta terminato il cronometraggio, il NEOMAT ha un periodo di inattivita di
circa 3 secondi in cui non rileva.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Alimentazione 230 V~ 50-60 Hz.
Potere di interruzione M6 A 230V~ cosg =1
Carichi massimi consigliati FIG.5

Consumo proprio 6 VA (0,7 ca.)

Intervallo di luminosita 3-2000 Lux.

Intervallo di tempo Da 10 s a 15 min. ca.
Angolo di rilevamento 180°

Campo di rilevamento 11 metri a <24 °C
Temperatura di funzionamento Da-20°C a +40°C
Tipo di protezione IP54

26 DEL DECRETO LEGISLATIVO 14 MARZO 2014, N. 49 "ATTUAZIONE DELLA
DIRETTIVA 2012/19/UE SUI RIFIUTI DI APPARECCHIATURE ELETTRICHE ED
B E| ETTRONICHE (RAEE)"
Il simbolo del cassonetto barrato riportato sullapparecchiatura o sulla sua confezione indica che il
prodotto alla fine della propria vita utile deve essere raccolto separatamente dagli altri rifiuti.
L’utente dovra, pertanto, conferire 'apparecchiatura giunta a fine vita agli idonei centri comunali di
raccolta differenziata dei rifiuti elettrotecnici ed elettronici.
In alternativa alla gestione autonoma & possibile consegnare I'apparecchiatura che si desidera
smaltire al rivenditore, al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura di tipo equivalente.
Presso i rivenditori di prodotti elettronici con superficie di vendita di almeno 400 m? & inoltre
possibile consegnare gratuitamente, senza obbligo di acquisto, i prodotti elettronici da smaltire con
dimensioni inferiori a 25 cm.
L’'adeguata raccolta differenziata per I'avvio successivo dell'apparecchiatura dismessa al
riciclaggio, al trattamento e allo smaltimento ambientalmente compatibile contribuisce ad evitare
possibili effetti negativi sul’ambiente e sulla salute e favorisce il reimpiego e/o riciclo dei materiali
di cui & composta I'apparecchiatura.

Ef INFORMATIVA SUL CORRETTO SMALTIMENTO DEL PRODOTTO Al SENSI DELL’ART.
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BEWEGUNGSMELDER
BEDIENUNGSANLEITUNG
FIG.1
1 - Schutzdeckel 3 - Einstellregler
2 - Deckel Anschlussklemmen 4-Lens
BESCHREIBUNG

Der Bewegungsmelder NEOMAT empfangt die unsichtbare infrarote Strahlung die von
Personen oder sonstigen Warmequellen ausgeht, ohne selbst Strahlung auszusenden.
Wenn sich eine Warmequelle vor dem NEOMAT entlang bewegt, wird dessen
Ausgangskreis aktiviert; wird keine Bewegung mehr erkannt, schaltet sich der
Ausgangskreis nach einer einstellbaren Verzégerungszeit ab.

Der Naherungsschalter NEOMAT reagiert nur, wenn die Helligkeit unterhalb des
eingestellten Wertes liegt.

INSTALLATION

ACHTUNG: Installation und Montage elektrischer Geréte dirfen nur durch zugelassenes
Fachpersonal erfolgen.

VOR BEGINN DER INSTALLATIONSARBEITEN DIE SPANNUNG ABSCHALTEN

Das Gerét ist intern durch eine Sicherheitsschaltung gegen Stérungen geschiitzt. Dennoch
kdénnen besonders starke magnetische Felder die Funktion beeinflussen. Das Gerat daher
nicht in unmittelbarer Nahe von Geraten installieren, die starke Magnetfelder erzeugen
(Motoren, Transformatoren, Umspannwerke, industrielle Maschinen, Antennen fiir
Mobiltelefone usw.).

MONTAGE

Bei Wandmontage vermeiden, dass sich im Erkennungsbereich stark reflektierende
Oberflachen  (FlUssigkeiten, Marmor usw.) und Elemente mit plotzlicher
Temperaturdnderung (Heizung, Klimaanlage, mégliche Luftstrdmungen usw.) oder
Lichtquellen befinden (FIG.2).

Der Lieferumfang umfasst Elemente zur Montage in Ecken (FIG.3).

Die ideale Montagehdhe betragt 1,8 bis 2,5 m, die Bewegung der Warmequelle sollte quer
zur Linse des NEOMAT erfolgen. Bei der Installation des NEOMAT ist zu beachten, dass
die Erkennung durch Bewegung quer zu den Erkennungsbiindeln erfolgt. Bewegt sich die
Warmequelle in Richtung der Bindel, erfolgt die Erkennung erst bei einem wesentlich
geringeren Abstand vom Gerét (FIG.4).

Die Umgebungstemperatur in dem Bereich, in dem der NEOMAT installiert wird, beeinflusst
die Erkennungsempfindlichkeit und damit den Erkennungsabstand in erheblichem Malie. Je
hoéher die Temperatur ist, um so schlechter ist die Empfindlichkeit, da die Funktion auf der
Erkennung der Bewegung einer Warmequelle beruht.

Die Erkennung wird um so schlechter, je néher die Umgebungstemperatur an 36 °C liegt
(normalerweise ist 36 °C die Kérpertemperatur).

ANSCHLUSS
SchlieRen Sie das Gerat entsprechend Schaltbild an FIG.5.

INBETRIEBNAHME UND EINSTELLUNGEN
Auf der Frontseite des NEOMAT befinden sich folgende Einstellregler “TIME” zur
Einstellung der Verzégerungszeit und LUX” zur Einstellung der Helligkeit (FIG.6).

EINSTELLUNG DES ERKENNUNGSBEREICHS
Zur Einstellung des Erkennungsbereichs die folgenden Schritte ausfiihren:

- Den Einstellregler “LUX” in die Stellung ‘X" drehen.
. -Den Einstellregler “TIME ” auf Minimum drehen (10s).
Uberprifen Sie den Erkennungsbereich, indem Sie sich innerhalb der gewiinschten
Grenzen bewegen.

EINSTELLUNG DER HELLIGKEIT

Der Naherungsschalter NEOMAT ist so einstellbar, dass er erst schaltet, wenn die Helligkeit
einen bestimmten eingestellten Wert unterschreitet. Wenn Sie den Einstellregler “LUX” bis
zu der Stellung (Xf) drehen, reagiert der Né&herungsschalter bei beliebig n
Lichtverhaltnissen. Durch Drehen in Stellung (3) wird erreicht, dass der Naherungsschalter
erst bei einer sehr geringen Helligkeit reagiert. Wenn die fir den Betrieb des
Bewegungsmelders gewiinschte Helligkeit erreicht ist, den Regler “LUX” in Stellung (3)
drehen. Drehen Sie diesen anschlieend langsam so weit nach rechts, bis die Beleuchtung
eingeschaltet wird. B

Damit die vorgenommenen Anderungen in den Potentiometern auf die Anpassung in
der Anlage wirken, ist es notwendig sich aus dem Erfassungsbereich zu entfernen
und zu warten, dass die Installation ausgeschaltet wird.

EINSTELLUNG DER ABSCHALTVERZOGERUNG
Den Regler (TIME) fur die Verzégerungszeit einstellen: am linken Anschlag 10 s und am
rechten Anschlag etwa 15 Minuten.

Die Empfindlichkeit des Néherungsschalters vermindert sich, wenn sich die
Temperatur des zu erkennenden Objekts wenig von der Umgebungstemperatur
unterscheidet.

Nach Ablauf der Verzégerungszeit durchlduft der NEOMAT ein inaktives Intervall von
etwa 3 Sekunden, in dem keine Bewegungen erkannt werden.

TECHNISCHE DATEN

Speisespannung: 230 V~ 50-60 Hz.
Schaltleistung u6A 230V~ cosg =1
Maximale empfohlene Lasten FIG.5

Eigenverbrauch 6 VA (etwa 0,7 W)
Helligkeitsbereich 3-2000 Lux.
Verzogerungszeit Von etwa 10 s bis 15 min.
Erkennungswinkel 180°

Erkennungsbereich 11 m bei <24 °C
Betriebstemperatur -20°C bis +40°C

Schutzart IP54
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DETETOR DE MOVIMENTO
INSTRUGOES DE UTILIZAGAO
FIG.1
1 - Tampa de protecgéo 3 - Botbes de regulagao
2 - Tampa de ligagoes 4 - Lente
DESCRIGAO

O detetor de movimento NEOMAT capta as emissdes infravermelhas invisiveis
procedentes de pessoas e de outras fontes de calor sem emitir nenhum tipo de radiagao.
Quando uma fonte de calor se move diante do NEOMAT, activa-se o seu circuito de
saida; uma vez que deixa de captar o movimento, desactiva-se ap6s um tempo de
atraso regulavel.

O NEOMAT reage apenas quando as condi¢des de luz estiverem por baixo do nivel
seleccionado.

INSTALACAO

ATENCAO: A instalagdo e a montagem dos aparelhos eléctricos deve ser realizada por
um instalador autorizado. B -

ANTES DE PROCEDER A INSTALACAO, DESLIGUE A ALIMENTACAO.

O aparelho esta internamente protegido contra as interferéncias por um circuito de
seguranca. Nao obstante, alguns campos magnéticos especialmente fortes podem
chegar a alterar o seu funcionamento; portanto, ndo deve ser instalado perto de cargas
indutivas (motores, transformadores, antenas de telefonia, etc.).

MONTAGEM

Na parede, evitando que, na sua area de detecgdo, se encontrem superficies altamente
reflectoras (liquidos, marmore, etc.), elementos sujeitos a bruscas mudangas de
temperatura (aquecimento, ar condicionado, possiveis correntes de ar) ou fontes
luminosas (FIG.2).

Inclui acessdrio de fixagdo no canto e na esquina (FIG.3).

A altura ideal de montagem ¢ entre 1,8 e 2,5 metros e deve-se procurar que a direcgéo
do movimento da fonte de calor seja transversal a lente do NEOMAT. Na instalagdo do
NEOMAT deve-se ter em conta que a deteccéo se produz ao atravessar os seus feixes
de detecgdo e, portanto, se a fonte de calor a detectar vai em paralelo aos feixes,
produz-se a detecgdo a uma menor distancia, ja que nao atravessa os feixes, até que
chega muito perto do aparelho (FIG.4).

A temperatura ambiente do recinto onde se instala o NEOMAT influi bastante na
sensibilidade da deteccdo e, portanto, na distancia de detecgdo. Quanto maior for a
temperatura, pior sera a sensibilidade, jd que o aparelho funciona por detec¢do do
movimento de uma fonte de calor (na maior parte dos casos, 36°C temperatura do corpo
humano); quando mais préxima de 36°C for a temperatura ambiente, pior sera a
detecgéo.

LIGAGAO
Ligar de acordo com o esquema do FIG.5.

COLOCAGAO EM SERVIGO. AFINAGOES
Na parte frontal do NEOMAT encontram-se os selectores: “TIME” para a regulagdo do
tempo do atraso e’LUX” para regular a luminosidade (FIG.6).

REGULAGAO DO CAMPO DE DETECGAO
Para regular o campo de detecgéo, deve dar os seguintes passos:

- Rode o selector “LUX” para a posigdo “%t".
- O selector “TIME” para a posi¢do minima (10s).
Verifique a cobertura movendo-se nos limites do campo de detecgéo.

REGULACAO DA LUMINOSIDADE

O detetor de movimento NEOMAT pode ser graduado de tal maneira que actue apenas
quando as condigdes de luz estiverem por baixo do nivel seleccionado. Rodando o
selector “LUX” para a posicdo (3t), reagird em qualquer condigdo de luminosidade.
Rodando-o para a posig¢do (3), apenas, reagira em condi¢des de luminosidade muito
baixa.

Quando a luminosidade ambiental for a desejada para o funcionamento do detector,
rode o potenciémetro “LUX” para a posicdo (3). De seguida girar para a direita
lentamente até que a luz se ligue.

Para que as alteragées realizadas nos potenciémetros de ajuste do equipamento
surtam efeito, € necessario sair da drea de detecgao e esperar que a instalagao se
desligue.

REGULAGAO DO ATRASO DE DESLIGAGAO
Rodando o selector “TIME” o retardo de desligagdo sera: no topo esquerdo, 10
segundos, e no topo direito, 15 minutos aproximadamente.

A sensibilidade de captador pode ser reduzida se a temperatura do objecto a
detectar estd proxima da temperatura ambiente.

Uma vez finalizada a temporizacdo, o NEOMAT tem um periodo de inactividade de
3 segundos, aproximadamente, nos quais ndo detecta.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Alimentagéo 230 V~ 50-60 Hz.
Poder de Ruptura pu6A 230V~ cosg =1
Cargas maximas recomendadas: FIG.5

Consumo Préprio 6 VA (0,7 W aprox.)
Intervalo de luminosidade 3-2000 Lux.

Intervalo de temporizag&o De 10 s a 15 min. aprox.
Angulo de detecgao 180°

Campo de detecgao 11 metros a <24 °C
Temperatura de funcionamento -20°Ca+40°C

Tipo de protecgao 1P54
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ANIXNEYTHZS KINHZH
OAHFIEZ XPHZHZ
FIG.A
1 - TPOOTATEUTIKO KATTAKI 3 - Koupmma pubuioswy
2 - Karraki ouvOeoEwv 4 - Pakoo
NEPIFrPA®H

O avixveutno kivnong NEOMAT avixvelel TIG adpaTeg UTTEPUOPEG EKTTOUTTEG TTOU
TIPOEPXOVTOI OTTO ATOHa 1 GANEG TINYEG BePUOTNTAG XWPIG VO EKTTEUTIEI KOVEVOG €i00UG
akTivofoAia.

‘Orav pia Tyr| BeppdTnTag KIveiTal pmrpoaTd amd 1o NEOMAT, evepyoTtroigital To KUKAwpa
€¢000U Tou. MONIG oTapATATEN Vo avixveUel TNV Kivan, aTTEVEPYOTTOIEITOI PETA OTTO évav
puBuIOUEVO XPOVO KaBuaTEPNONG.

To NEOMAT avmidpd pévo 61av of CUVORKEG GwTIoUOU gival KATW OTTO TO TTPOETTIAEYMEVO
emiredo.

ErKATAXTAZH

MPOZOXH: H svmmo*ruon Kal N cuvuppo)\ovncn TWV NAEKTPIKWVY OUCKEUWV TTPETTEI VA
TIPAYMATOTTOIEITAIN ATTO £E0UCIODOTNUEVO TEXVIKO.

MPIN KANETE THN EFKATAZTAXH ANOXYNAEZTE THN TPOPOAOZIA.

H ouokeur TipoaTaTeleTal ECWTEPIKA OTTO TIG TTAPEUPBOAEG KUKAWMATOG ao@aleiag. Mapdia
AUTA, PEPIKA IBIAITEPA ITXUPA OYVNTIKG TTEDIO UTTOPOUV Va £TTNPEGTOUV Th AEIToupyia Tou,
ETTOPEVWG N EYKOTAOTAON Tou Oev TTPETTEN VA YIVETOI KOVTE O€ ETTAYWYIKG QopTia (KIVNTAPES,
UETAOXNMATIOTEG, KEPATEG TNAEPWVIOG, KTA.)

ZYNAPMOAOIHZH

EykardoTaon oTov Toix0. ZToV XWPo avixveuong dev Ba TIPETTEI VO UTTAPXOUV ETTIPAVEIEG E
upnAr avtavakAaon  (uypd, pAPPAPO, KTA.), OVTIKEIPEVO PE  OTTOTOPEG  aAAayEg
Beppokpaciog (Bépuavan, KNPaATIOTIKO, pelpaTa aépa) f TTNYEG GwTog (FIG.2).
MepiAapBaver eApTNUO OTEPEWONG O€ ECWTEPIKA 1) E§WTEPIKA Ywvia (FIG.3).

To 15avikb Uyog eykaTaoTaong eivar amoé 2 wg 3 PETPa Kai 1) Kareubuvan me Kivnong g
Tmyng Bepuomrac TIpETel va eival eykdpoia otov gako Tou NEOMAT. Kara v
eykataaTaon Tou NEOMAT nperm va )\cxchxvsTcxl uTToWn 61 N cxwxvsuor] TI'pC(YpC(TOT[OIEIT(XI
He TN dlacTaUPWON TWV OKTIVWY OVIXVEUOT|G TOU. Erropcvwg, av n Tyn Gspuommg KIVETOI
TIapAAMNAQ OTIG AKTIVES, N QViXVEUOT) TIPQYHATOTIOIEITAI OE PIKPOTEPN ATTOOTACT, KABWG Sev
TIEPVAEN OTTS TIG OKTIVEG TTAPA IOV OTaV £XEl PTATEI TIOAU KOvTd oTn ouokeur (FIG.4).

H Beppokpaoia TepIBAAAOVTOG Tou Xwpou OTTou Exel eykartaoTabei To NEOMAT ermpeddel
oe yeyaAo Babus Tnv euaioBnaoia avixveuong Kai ETTOPEVWG TNV aTtdoTaon avixveuang. Oco
Mo PeEYGAN gival n Beppokpaaia T6C0 PEIWVETAI N euaioBnaia. Aedouévou OTI N GUOKEUN
AeIroupyei pe TNV Kivnon TiNyAg BepuoTtnTag (OTIG TTEPIOCOTEPEG TTEPITTTWOEIG 36°C Tou
avBpPWTTIVOU OWHATOG), 600 TTIo KOvTd oToug 36°C eival n Beppokpacia TrepIBGAAovTog
TOOO PEIWVETAI N IKAVOTNTA QVIXVEUONG.

ZYNAEZH
2uvdéaTe T ouokeur) oUpgwva pe FIG.5.

AEITOYPIIA PYOGMIZEIZ
Ta koupmd emAoyrig Bpiokovial ato pmpooTivéd pépog Tou NEOMAT: “TIME” yia Tn
pUBuIoN Tou Xpdvou kaBuaoTépnong kai “LUX” yia T puBuion Tng gwrevétntag (FIG.6).

PYOMIZH NEAIOY ANIXNEYZHZ
Na va puBioeTe To TTEdio avixveuong akoAoUBAaTE Ta €§rg BrpaTa:

- PuByioTe o KoupTri €A oyrig “LUX” aTn Béon ‘%t
- To koupTi emAoynig “TIME” aTo eAdyioTo (10s).
EAéyETe TNV KAAUWN PETOKIVWVTAG Ta OpIa TOU TTEBIOU aviXveEUoNG.

PYOMIZH ®QTEINOTHTAZ

O diakéTTNgG eyyutnrag NEOMAT ptropei va puBpIoTei €101 WOTE va evepyei pévo 6Tav ol
ouVOAKeg PWTOG €ival KATW OTO TO TIPOETTIAEYHEVO €TTITTEDD. AV PUBICETE TO KOUWTTI
emoyrig LUX” atn Béon (), Ba aviidpd oe OToiecdnToTe CUVBIKEG GWTIOoU. Av TO
puBpioete otn B¢on (3), u6vo, Ba avTIdPG o€ GUVOIKeS TTOAU XapunAoU @wTIGUoU.

‘Otav 0 QWTICUAG TOU XWPOoU €ival 0 EMOUPNTOS Yia TN AEITOUPYia TOU AVIXVEUTH, YUPIOTE TO
TotevoiopeTpo “LUX” otn Béon (3). ZTn ouvéxeia yupioTe To apyd TIpog Ta JeCId péxp va
avaWel N QTEIVA EVOEIEN.

Ta va evepyorroin@ouv o1 aAAayEg TTOU KAVAUE LIE TO TTOTEVOIOUETPO KATd Tr) pUBuION
TNG OUOKEUIG, gival amapaitnTo va Byouus £§w amo 1 ywvia avixveuong HEXPI n
gyKkardaaraon va oproel.

PYOMIZH KAOYZTEPHZIHZ AMOXYNAEZHZ
Me 7o koupTti emmAoyng “TIME” o xpévog kaBuoTtépnang armmooUvdeong Ba eival: To TTAvwW
aploTepd 10 deuTePOAETTTA KOl OTO TTAVW DI 15 AETTTA TTEPiTTOU.

H suaiobnoia rou avixveurn umopei va ugiwbei, av n Osppokpacia Tou avriKeuEvou
TIPOG avixVveuor givail Tapopoia [e Tr) Bsppokpaacia mepiBdAAovrog.
Orav oAokAnpw6si n pubuion Tou xpovou kabuotépnong, To NEOMAT mapauéver
AVEVEPYO YIa 3 SEUTEPOAETITA TTEPITTOU KATA T OTTOId OEV AVIXVEUEL

TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

Tpogodoaia 230 V~ 50-60 Hz.

loxUg SlaKoTIr G pu6A 230V~ cosg =1
MéyioTa TTpOTEIVOEVA POPTIO FIG.5

Karavawon 6 VA (0,7 W mrepitrou)
Eupog wrevotntag 3-2000 Lux.

Eupog xpévou kabuoTtépnong ATT6 10 SeutepOAeTITa WG 15 AETTTG TTEPITIOU
lwvia avixveuong 180°

Medio avixveuang 11 pérpa oToug <24 °C
Oeppokpacia AeIToupyiag -20°C wg +40°C
TuTrog TTpooTaoiag IP54
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CZE SLK
DETEKTOR POHYBU DETEKTOR POHYBU
NAVOD K POUZITI NAVOD NA POUZITIE
FIG.1 FIG.1
1 - Ochranny kryt 3 - Nastavovaci potenciometry 1 - Ochranny kryt 3 - Potenciometre pre nastavenie
2 - Kryt svorek 4 - Cotka 2 - Kryt svoriek 4 - Cidlo
POUZITI POUZITIE

Pohybové ¢idlo NEOMAT piijima neviditelné infracervené zareni, které je vyzarovano lidmi
nebo jinymi tepelnymi zdroji. Pohybem tepelného zdroje ve snimané zéné ¢idla NEOMAT
se zapne vystupni obvod se spinanym zafizenim. Pokud nasledné ve snimané zéné
nedojde k pohybu, ¢idlo automaticky spinané zafizeni vypne po uplynuti nastaveného ¢asu
zpozdéni. Pohybové ¢idlo spina jen tehdy, kdyZ je intenzita svétla v okoli ¢idla v rozsahu
nastavené urovné intenzity svétla pro spinani pohybového ¢idla.

UPOZORNENI

Pfipojeni a montaz smi provadét pouze osoba s odpovidajici elektrotechnickou kvalifikaci v
souladu s platnymi predpisy a normami. Pfed samotnou instalaci vypnéte napdjeci napéti
obvodu, do kterého bude pohybové ¢idlo pfipojené! Pfistroj obsahuje ochranu proti vnéjSim
rusivym vlivm, presto vSak mlZe byt jeho provoz narusen, zejména pii zvlast silném
magnetickém poli. Proto pohybové ¢idlo neumistuijte v blizkosti indukénich zafizeni (motory,
transformatory, stykace atd.).

MONTAZ

Pfi montazi zajistéte, aby se ve snimané zéné nenachazely silné reflexivni povrchy (tekutiny,
mramor atd.) a zafizeni s nahlou zménou teploty (topeni, kimatizace, svétlené zdroje atd.)
nebo prfedmeéty, které se mohou pohybovat vlivem vétru (zaclony, rostliny atd.). Vyhnete se
tak nezadoucimu bezdGvodnému spinani (FIG.2).

Zafizeni je mozné uchytit na povrch nebo se specialnim drzakem na povrch vnitiniho a
vnéjsiho rohu (FIG.3).

Idealni montazni vyska je pfiblizné 1,8 az 2,5 metry. Pii vybéru mista pro umisténi
pohybového cidla dbejte na to, aby byl pohyb ve snimané zéné pricny ke snimacimu
svazku (viz FIG.4), dosahnete tak nejvétsi citlivosti snimani. Pfi pohybu ve sméru snimaciho
svazku se citlivost snizuje a pohybové ¢idlo reaguje v malé vzdalenosti. Sipka na obrazcich
udava smér pohybu osoby nebo pfedmétu.

Teplota okoli, v némz bylo ¢idlo nainstalované, velkou mérou ovliviiuje jeho citlivost a
velikost snimané zony. Se stoupajici teplotou se citlivost snizuje, jelikoz idlo snima teplotu
tepelného zdroje (standardné 36 °C, teplota lidského téla), a ¢im vice se teplota okoli
priblizuje k 36 °C, tim hlife pohybové &idlo reaguje.

ZAPOJENI
Zafizeni zapojte podle schématu zapojeni na FIG.5.

UVEDENI DO PROVOZU A NASTAVENI
Na predni strané pohybového ¢idla NEOMAT jsou tyto ovladaci prvky: (TIME) pro nastaveni
zpozdéni a (LUX) pro intenzitu svétla spinani (FIG.6).

NASTAVENI SNIMANE ZONY

Chcete—li zkontrolovat oblast pokryti, potenciometr (LUX) do polohy (Xf) a potenciometr
(TIME) (as) do polohy minimalni hodnoty (10s). Nyni vyzkouSejte velikost snimané zény,
zda jeji rozsah odpovida vasim pozadavkdm.

NASTAVENI INTENZITY SVETLA

Pohybové ¢idlo se da nastavit tak, aby spinalo, az kdyz intenzita svétla ve snimané zéné
klesne pod vami zvolenou Uroven. Tim zamezite napf. zbyte€nému spinani osvétleni, kdyz
je jesté dostatecné dobie vidét. Otogite-li potenciometr (LUX) na maximum (3%), bude ¢idlo
spinat pfi libovolné intenzité svétla. OtoGenim sémrem k minimu (3) mlZete nastavit
hodnotu intenzity svétla, pfi které bude pohybové ¢idlo reagovat a pri které uz reagovat
nebude.

Aby se projevily zmeny nastaveni potenciometru je treba opustit detekcni zénu a
pockat, pokud se osvetleni nevypne.

NASTAVENI ZPOZDENi ODPOJENI
Otacenim ovladani (TIME) je mozné nastavit zpozdéni odpojeni v rozsahu od 10 sekund az
po 15 minut.

TECHNICKE UDAJE

Napajeni 230 V~, 50-60 Hz
Proudové zatizeni U6 A 230V~ cosg =1
Maximalni doporu¢ené zatizeni FIG.5

Prikon 6 VA (cca.0,7 W)
Nastaveni intenzity svétla 3-2000 Lux

Zpozdéni 10saz 15 min

Uhel snimani 180°

Velikost snimané zény 11 mpfi<24°C
Provozni teplota -20do+40°C
Stuper kryti P54

Pohybové ¢idlo NEOMAT prima neviditelné infraervené Ziarenie, ktoré je vyzarované
fudmi alebo ostatnymi tepelnymi zdrojmi. Pohybom tepelného zdroja v snimanej zéne cCidla
NEOMAT sa zopne vystupny obvod so spinanym zariadenim. Nasledne ak v snimanej
zéne neddjde k pohybu, Cidlo automaticky spinané zariadenie vypne po uplynuti
nastaveného ¢asu oneskorenia. Pohybové €idlo spina len vtedy, ked intenzita svetla v okoli
¢idla je v rozsahu nastavenej trovne intenzity svetla pre spinanie pohybového ¢idla.

UPOZORNENIE

Pripojenie a montdz méze vykonat iba osoba s odpovedajicou elektrotechnickou
kvalifikéciou v sulade s platnymi predpismi a normami. Pred zahajenim inStalacie vypnite
napdjacie napatie obvodu do ktorého bude pohybové €idlo pripojené! Pristroj obsahuje
ochranu proti vonkajSim rusivym vplyvom ale napriek tomu pri obzvlast' silnom magnetickom
poli méze byt prevadzka naruSena. Preto pohybové ¢idlo neumiestiiujeme v blizkosti
indukénych zariadeni (motory, transformatory, stykace atd..).

MONTAZ

Pri montazi zabrante, aby sa v snimanej zéne nachadzali silne reflexivne povrchy (tekutiny,
mramor atd.) a zariadenia z nahlou zmenou teploty (kurenie, klimatizacia, svetelné zdroje
atd.) alebo predmety, ktoré sa mozu pohybovat vo vetre (zaclony, rastliny atd.) (FIG.2).
Vyhnete sa tak neziaducemu bezdévodnému spinaniu.

Uchytenie je moZné na povrch alebo so Specialnym drziakom na povrch vnitorného a
vonkajSieho rohu (FIG.3).

Idedlna montazna vyska je priblizne 1,8 az 2,5 metre. Pri vybere miesta pre umiestnenie
pohybového ¢idla dbajte na to, aby pohyb v snimanej zéne bol prie€ny k snimaciemu
zvazku (vid obr.), ziskate tak najvacsiu citlivost snimania. Pri pohybe v smere snimacieho
zvazku sa citlivost’ znizuje a pohybové ¢idlo reaguje v malej vzdialenosti (FIG.4).

Teplota okolia, kde bolo ¢idlo nainstalované vo velkej miere ovplyvriuje jeho citlivost’ a
velkost snimanej zény. Zo stupajicou teplotou sa citlivost' znizuje, lebo Cidlo snima teplotu
tepelného zdroja (Standardne 36°C, teplota ludského tela) a ¢im viac sa teplota okolia
priblizuje k 36°C, tym horSie pohybové Cidlo reaguje.

ZAPOJENIE
Zariadenie zapojte podla schémy zapojenia na FIG.5.

UVEDENIE DO PREVADZKY A NASTAVENIE
Na prednej strane pohybového cidla NEOMAT su tieto ovladacie prvky: (TIME) pre
nastavenie oneskorenia a (LUX) pre intenzitu svetla spinania (FIG.6).

NASTAVENIE SNIMANEJ ZONY

Ak chcete skontrolovat oblast pokrytia, potenciometer (LUX) do polohy (3.t) a potenciometer
(TIME) (€as) do polohy minimalnej hodnoty (10s). Teraz odskusSajte velkost snimanej zény,
Ci sa jej dosah zhoduje s Vasimi poziadavkami.

NASTAVENIE INTENZITY SVETLA

Pohybové ¢idlo sa da nastavit' tak, aby spinalo aZ ked intenzita svetla v snimanej zéne
klesne pod Vami zvolent Uroven. Tym zamedzite napr. zbyto€nému spinaniu osvetlenia
ked je este dostato¢ne vidno. Oto¢enim potenciometra (LUX) na maximum (%), bude Gidlo
spinat’ pri fubovolnej intenzite svetla. Oto€enim smerom k minimu (3) méZete nastavit
hodnotu intenzity svetla pri ktorej pohybové €idlo bude reagovat, a pri ktorej uz nebude.

Aby sa prejavili zmeny nastavenia potenciometrov je potrebné opustit detekcnu zénu
a pockat, pokial sa osvetlenie nevypne.

NASTAVENIE ONESKORENIA ODPOJENIA
Otacanim ovladania (TIME) je mozne oneskorenie odpojenia nastavit v rozsahu od 10
sekund az po 15 minut.

TECHNICKE UDAJE

Napajanie 230 V~, 50-60 Hz
Pradové zatazenie pu6A 230V~ cosg =1
Maximalne povolené zatazenie: FIG.5

Prikon 6 VA (cca.0,7 W)
Nastavenie intenzity svetla 3 -2000 Lux.

Casové oneskorenie 10saz 15 min

Uhol snimania 180°

Velkost' snimanej zony 11 m pri <24 °C
Pracovna teplota -20do+40°C
Stupen krytia P54
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CZUJNIK RUCHU

INSTRUKCJA OBSLUGI

RYS. 1
1 - Ostona zabezpieczajgca
2 - Ostona potgczeniowa

3 - Przetaczniki wybierakowe do regulaciji
4 - Soczewki

OPIS

Czujnik ruchu NEOMAT wykrywa niewidzialne promieniowanie podczerwone emitowane
przez ludzi lub z innych zrodet ciepta, nie emitujac przy tym zadnego rodzaju radiacji.

Gdy zrodto ciepta poruszy sie przed czujnikiem NEOMAT, jego obwdd wyjsciowy
zostanie aktywowany, a po ustaniu ruchu — zdezaktywowany z regulowanym
opo6znieniem.

Czujnik NEOMAT reaguje w ten sposoéb tylko wtedy, gdy warunki $wietine otoczenia
spadng ponizej wczesnie] ustalonego progu.

INSTALACJA

UWAGA: Montaz i instalacjge urzadzenia elektrycznego moze przeprowadza¢ wytgcznie
upowazniony monter.

PRZED ROZPOCZECIEM INSTALACJI NALEZY ODLACZYC ZASILANIE.

Urzgdzenie wyposazono w wewnetrzne zabezpieczenie przeciwzakioceniowe w postaci
obwodu bezpieczenstwa. Mimo to jego praca moze zosta¢ zaburzona w wyniku
zadziatania bardzo silnego pola magnetycznego. Z tego powodu nie zaleca sig
instalowania urzadzenia w poblizu obcigzen impedancyjnych, np. silnikéw,
transformatoréw, anten telefonicznych itp.

MONTAZ

W przypadku montazu nasciennego zaleca si¢ unikanie silnie odbijajgcych powierzchni,
np. przezroczystych lub marmurowych itp., a takze elementéw poddawanych
gwaltownym zmianom temperatury (ogrzewanie, klimatyzacja lub inne potencjalne prady
powietrzne) oraz zrodet $wiatta (Rys. 2)

W  komplecie znajduje sig¢ element montazowy przeznaczony do naroznikéw
wewnetrznych i zewnetrznych (Rys. 3).

Idealna wysoko$¢ instalacji to od 1,8 do 2,5 metréw. Kierunek ruchu potencjalnych zrédet
ciepta powinien by¢ poprzeczny w stosunku do soczewki czujnika NEOMAT. Instalacja
czujnika NEOMAT musi uwzglednia¢ fakt, ze proces wykrywania polega na krzyzowaniu
sie wigzek detekcji, co oznacza, ze w przypadku wykrywania zrodta ciepta potozonego
rownolegle do wigzek wykrycie nastapi w znacznie mniejszej odlegtosci, poniewaz
nieprzecinanie wigzek detekcji powoduje, ze bedzie ono mogto podej$¢ znacznie blizej,
zanim zostanie wykryte (Rys. 4).

Temperatura otoczenia w miejscu instalacji czujnika NEOMAT moze w znaczgacym
stopniu wplyng¢ na czuto$¢ urzgdzenia, a co za tym idzie — odlegtos¢ wykrywania.
Wyzsze temperatury oznaczajg zmniejszenie czuto$ci, poniewaz urzadzenie dziata
poprzez wykrywanie ruchu zrodta ciepta (w wiekszosci przypadkéw jest to temperatura
36°C, czyli ludzkiego ciata). Im temperatura otoczenia jest blizsza 36°C, tym stabsza
bedzie czutos¢.

PODLACZENIE
Urzadzenie nalezy podtgczy¢ zgodnie ze wskazéwkami podanymi na Rys. 5.

ROZRUCH. REGULACJA
Z przodu urzadzenia NEOMAT znajdujg sie nastgpujace przetaczniki wybierakowe:
,TIME” do regulacji czasu opdznienia oraz ,LUX” do regulacji jasnosci (Rys. 6).

REGULACJA POLA WYKRYWANIA
Regulacja pola detekcji wymaga przeprowadzenia ponizszych krokdw:

- Obréci¢ przetgcznik wybierakowy ,LUX” do potozenia ,3t".
- UstawiC przetgcznik wybierakowy , TIME” w potozeniu minimum (10s).
Sprawdz zasieg, poruszajgc sie pomiedzy granicami pola wykrywania.

REGULACJA JASNOSCI

Czujnik NEOMAT mozna wyregulowa¢ w taki sposob, aby uruchamiat sie tylko wtedy,
gdy warunki oswietlenia spadng ponizej wczesniej okreslonego progu. Obrocenie
przetgcznika wybierakowego ,LUX” do potozenia (Xf) spowoduje, ze bedzie reagowat w
kazdych warunkach o$wietlenia. Przestawienie przetacznika do potozenia (3) spowoduje,
Ze bedzie reagowat wytgcznie przy bardzo niskim poziomie o$wietlenia.

Po ustaleniu prawidtowego poziomu jasnosci otoczenia na potrzeby dziatania czujnika
obréci¢ potencjometr ,LUX” do potozenia (3). Nastgpnie powoli obréci¢ go w prawo, az
do zapalenia si¢ lampki wskaznika.

Aby zmiany ustawione na potencjometrach podzespofow do regulacji zostaly
zastosowane, nalezy wyjs$¢ z obszaru wykrywania i poczekaé, az czujnik sie
wylgczy.

REGULACJA OPOZNIENIA WYLACZENIA

Obrécenie przetgcznika sterowania ,TIME” z petnego polozenia lewoskretnego do
petnego potozenia prawoskretnego umozliwia zmiane wartosci op6znienia w zakresie od
ok. 10 sekund do 15 minut.

Czuto$¢ wykrywania moze zosta¢ zmniejszona, jesli temperatura obiektu, ktory ma
zostac wykryty, jest bliska temperaturze otoczenia.

Po zakonczeniu synchronizowania czujnika NEOMAT urzadzenie pozostaje
nieaktywne przez mniej wigcej 3 sekundy, tj. nie moze wykrywac obiektow.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Zasilanie 230 V~ 50-60 Hz.
Wytgczalnosé M6 A 230V~cosp=1
Maksymalne zalecane obcigzenia RYS.5

Zuzycie energii na potrzeby wiasne 6 VA (okoto 0,7 W)
Zakres jasnosci 3-2000 lukséw

Zakres czasomierza od ok. 10 s do 15 min
Kat wykrywania 180°

Pole wykrywania 11 metréw przy <24°C
Temperatura pracy od -20°C do +40°C
Typ ochrony IP54
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HATYUUK OBVMIKEHUA
WHCTPYKLUMA ANa NPUMEHEHUA
FIG.1
1 - 3awWwmnTHas Kpbiluka 3 - PerynupoBka
2 - CoeauHeHve 4 - IlnH3a
OMUCAHUE

NEOMAT paTtyuuk ABWKEHWS Ha HEBMOMMOE WHJpaKpacHoe M3nyyeHue OT Mioaen wnu
[OPYMX UCTOYHMKOB BbICOKOW TEeMMepaTypbl.

fatunk NEOMAT 3amblkaeT CBOV Harpy3ouHbIi KOHTaKT Korda nepef HUM MosiBnsieTcs
0BbeKT C MOBbILLEHHON TeMnepaTypoi, Kak TOMbKO ABVKEHWE MNPEKPaTUTCS KOHTaKT
|Pa3oMKHETCS MOCIe YCTaHOBIEHHOW 324 PKKU.

MmetoTcst akceccyapbl Anst MOHTaXa Ha BHYTPEHHUX 1 BHeLUHKX yrnax (FIG.3).

B wpeane, ycraHaBnuBaiite npubop Ha BbicoTe 1,8 - 2,5 MeTpa, ¥ Tak, YToObl ABMXEHME
obbekTa K AaTumky 6bino TpaHcBepcanbHbIM.

Mpwu ycraHoBkm gatuvka PROXIMAT [ormkHbl NPUHSATE BO BHUMaHWeE, YTO oBHapyxeHue
NPOV3BOANTCA NepeceyeHeM (KpOCCHPOBaHWEM) Nyyeii OBHapyXXeHWs:, 1 No3ToMy, ecnm
06bekT, KoTopbI ByaeT obHapyXeH napanmnerneH, no OTHOLLEHWIO K Nydam, ByaeT 3aceveH
Ha 6onee 6nM3KoM paccTosiHUM Tak kak He nepecekaeT nyun (FIG.4).

Temnepatypa cpeabl nomelleHus, rae ycrtaHaenveaeTcsa agatuuk NEOMAT, moxeT nveTtb
CyLLIECTBEHHOE BMUSHWE HA YyBCTBUTENBLHOCTb OBHApyxeHusi. YeMm Bbille Temnepatypa,
Tem Gonee Hu3Kas YyBCTBUTENLHOCTb MOTOMY, YTO Mpubop paboTaeT Ha pasHOCTU
TemnepaTypbl cpefbl 1 oobekTa.

(Ha Npumepe 4Yenoseka: Temnepartypa Tena 36°C, 4eM BbllLe TemnepaTypa Bo3ayxa, TeM
HWKe YyBCTBUTESBHOCTb)

NOAKNIOYEHUE
Cnepyiite cornacHo cxeme (FIG.5)

PEIMYNTIMPOBAHUE

Mpn nepeoM BKIIOYEHWWM WM MU [JOSITOM OTCYTCTBUM MWUTaHWS, Npubop He CMOoXeT
NOSHOLIEHHO paboTaTtb NPUMEPHO OfHY MUHYTY.

Ha patuuke ectb BO3MOXHOCTb perynupoBanus: “TIME” ycTaHoBka 3apepku BpeMeHu,
MHTEHcMBHOCTL ocselleHust “LUX” (FIG.6).

YCTAHOBKA 30Hbl OBHAPYXXEHUA
CriegytoLume waru:

- MosepHute “LUX”" B nonoxexuve ‘"
- YcraHosute “TIME” B nonoxeHue muHumym (10s).
MpoBepbTe NoKpbITUE, NepeMeLLasich Mo rpaHnLiaM nons OBHapyXeHws.

PEMYNIMPOBAHVE MHTEHCUBHOCTU OCBELLIEHUA

[aTu4mk MOXHO HacTpOWTb Ha cpabaTbiBaHWe OT HEOOIbLLNX BO3MYLLEHWIA.

MoeopaumBaiite perynsitop “‘LUX” B nonoxexve (%t) Ans BbICOKOW APKOCTU OCBELLEHUS.
[Ins H13kow sipkocTy (3).

Korga sipkocTb OCBeLLeHUst NpuemMrema, 3aropaeTcsl UHAMKaTop, Onst 3TOro MeAfeHHo
nosopayusaite “LUX” perynstop B nonoxenue (3).

Ymobbi usmeHeHue Hacmpoliku 3apabomanu Heobxodumo omolimu om o6nacmu
O6GHapyeHus U )damb MoKa He 8bIKITFYUMCS Haz2py3Ky.

PEIYNMPOBKA 3AOEPXKU
MosopaumBas perynstop “TIME” 13 KpaiHUX MOMOXEHWA MOXHO AOOUTBCA 3adepXKkn OT
10-x cekyHa 40 15-Tv MUHYT.

WHAUKATOPHAA NAMMNA
NEOMAT patuuk OCHALLeH KpacHOM namrol BHYTPU NWH3bI, KoTopasi pabotaeT
cnegyoLmm obpasom:
- Korga sipkoCTb - MEHbLLIE YeM YCTaHOBIIEHHas, UHAVKATOP MUraeT (KOyLLWA PEXUM)
- Korma NEOMAT pgatuvk akTvBMpOBaH, nammna 6yAeT NOCTOAHHO BKIOYeHa.
- Korma spkocTb Okpyxatowwen cpedbl Oonblue Yem YCTaHOBMIEHHasl, WMHAWKaTOp
OCTaHETCS NMOCTOSHHO BbIKITIOYEH.

YyecmeumenbHoCmb ~ OGHapy)XeHUsi ~ MOXXem  6bimb  YMeHbUWeHa, eciu
memnepamypa o6beKma - 611u3ka K memrepamype okpyxarouseli cpeosbl.

Kak monbko ebi6op epemeHu dam4quka Oblsl 3aKOHYEH, ecmb Mpu6nu3uUMensHo
mpu emopsbix nepuoda, 8 meveHue KOIMopo20 OH He MoXem OGHapyXueamab.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKN

MuTanHve 230 B~ 50-600y,.
OrTkniovaroLLasi CnocobHOCTb UBA 230B~cosp =1
MakcymarnbHble Harpy3kv Ans namn FIG.5

MoTpebnsiemas MOLLHOCTb 6 BA (0,7 BT)

ApkocTb 3—2000 JMokc.
[vanasoH Tanvepa 10 cek 4o 15 MuHyT.
[nana3oH obHapyxeHus 180°

Mone obHapyxeHns 11 meTpoB npu <24°C
PaGouas Temneparypa -20°C po +40°C

Tun 3awmuTbl IP54
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